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1. Przeznaczenie urzadzenia

Heat Control przeznaczony jest do sterowania kottownig wodng niskotemperaturowg o temperaturze
roboczej do 95°C wyposazong w ogranicznik temperatury maksymalnej STB 110°C. Kottownia musi by¢
zabezpieczona nastepujacymi, zewnetrznymi ogranicznikami pracy: STB (ogranicznik temperatury
maksymalnej), ogranicznik niskiego cisnienia, ogranicznik zbyt wysokiego cisnienia.

Heat Control realizuje nastepujace funkcje:

- sterowanie menadzerem palnika Weishaupt W-FM25
- regulacja temperatury kotta i sieci

- sterowanie zaworem 3-drogowym

- sterowanie pompga ochrony kotfa

- realizacja sprzetowej petli bezpieczenstwa

Heat Control nie realizuje funkcji kontroli ptomienia palnika oraz nie zastepuje automatu palnikowego
producenta palnika.

2. Architektura bezpieczenstwa

- Funkcje bezpieczenstwa realizowane s3 sprzetowo przez dedykowany modut SafetyLoop wyposazony w
dwa szeregowo potgczone przekazniki bezpieczenstwa.

- Zewnetrzny ogranicznik temperatury maksymalnej STB realizuje sprzetowe odtgczenie zasilania automatu

palnikowego. Oznacza to, ze zasilanie automatu palnikowego prowadzone jest wytgcznie poprzez
zewnetrzny ogranicznik temperatury maksymalnej STB.
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- Przerwanie petli bezpieczenstwa powoduje natychmiastowe odtgczenie sygnatu pozwolenia na prace

palnika niezaleznie od stanu pracy procesora gtéwnego sterownika. Przywrdcenie pracy mozliwe jest

wytgcznie przez fizyczne przestawienie pokretta pracy w potozenie ‘reset’.

- Awaria procesora sterownika, przerwanie obwodu bezpieczenstwa lub odpadniecie ktéregokolwiek z

przekaznikdéw bezpieczeristwa powoduje przejscie uktadu do stanu bezpiecznego.

3. Parametry techniczne

Zasilanie

Temperatura
pracy kotta

Obstugiwane
palniki

Uktad ochrony
kotta

Czujniki
temperatury

Sterowanie
zaworem
mieszajgcym

230V AC/ 50Hz

Maksymalna wartos$¢ zadana 90°C

Palniki dwustopniowe

Sterowanie zatgczaniem pompy
podmieszania ponizej temperatury
wody powrotnej 50°C

1) Temperatura kotta
2) Temperatura zasilania sieci

3) Temperatura powrotu do
kotta

3-punktowe 230V (Lo/N/Lz)

4. Warunki montazu

Stopien ochrony

Temperatura
zasilania sieci

Wymagane
ograniczniki

Integracja z
systemem
nadrzednym

Typ czujnikdw
temperatury

Czujnik stanu

pompy
obiegowej

IP54 z zamykang pokrywa, IP 41
bez pokrywy

Zakres regulacji temperatury
sieci 35°C—-80°C

Cisnienie minimalne, cisnienie
maksymalne, temperatura
maksymalna STB

DOT1 (Caldera) poprzez Modbus
RTU RS485

Pt1000

Bezpotencjatowy, przeznaczony
do podtaczenia do przekaznika
pomochiczego awarii pompy

Urzadzenie przeznaczone jest do montazu w pomieszczeniu kottowni w odlegtosci nie wiekszej niz 4m liczac

po dtugosci kabli podtgczenia palnika. Podtgczenie urzadzenia nalezy wykonac zgodnie z rysunkiem

podtgczen producenta. Podfgczenie powinna wykonaé¢ osoba posiadajgca odpowiednie kwalifikacje.

Urzadzenie musi by¢ podtgczone do sprawnego przewodu ochronnego PE.

5. Dokumentacja

Instrukcja uzytkownika, Rysunek podtgczen, Deklaracja zgodnosci oraz inne dokumenty znajdujg sie na

stronie producenta https://dotl.pl/heatcontrol
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